Sut'azné pravidla Tren€ianskeho robotického dina

Trenciansky roboticky der je sutaz autonémnych robotov v 3 kategériach:
1. Kategoéria Follower, ktora moze byt rozdelend z hfadiska veku Ziaka a naro¢nosti trate na viaceré podkategorie

2. Kategoéria Dolt!, ktora méze byt rozdelena z hladiska veku ziaka na prislusné podkategoérie
3. Kategoria Free style

Kategoria Follower
zakladné pravidlo: Ulohou robota je prejst po drahe vopred neznameho tvaru od $tartu do ciela v ¢o najkratéom &ase..
Kategoria Follower méze byt rozdelena na Styri podkategoérie:

1. . Tvar drahy v tejto podkategdrii je dany jednoduchou krivkou na rovnom povrchu. Celkova dizka
drahy je od 5 do 10 metrov. Podkategoria je uréena pre ziakov zakladnych Skél.

2. . Tvar drahy je dany zlozitejSimi krivkami. Draha mbzZe obsahovat prekazky, krizovania,
prerusenia, obluky s vacsim polomerom otacania, prevysenia, jazdu v tunely a nespevnené Casti (napr. piesok).
Celkova dizka drahy je od 10 do 20 metrov. Podkategéria je uréena pre Ziakov zakladnych $kol.

3. Follower Easy >16. Tvar drahy v tejto podkategorii je dany jednoduchou krivkou na rovnom povrchu. Celkové dizka
drahy je od 5 do 10 metrov. Podkategoéria je ur€ena pre Ziakov strednych $kol.

4. Follower Hard >16. Tvar drahy je dany zloZitej$imi krivkami. Draha mozZe obsahovat prekazky, krizovania,
prerusenia, obluky s vacsim polomerom otacania, prevysenia, jazdu v tunely a nespevnené Casti (napr. piesok).
Celkova dizka drahy je od 10 do 20 metrov. Podkategdria je uréena pre Ziakov strednych $kol.
Poziadavky na robot: Robot musi byt plne autonémny (t.j. nesmie byt dialkovo ovladany). Musi byt schopny prejst zadanu
drahu len pomocou prvkov, vyznacenych na drahe (t.j. na drahu nesmie byt pridany Ziadny iny objekt). Robot nesmie drahu
poskodzovat, ani na nej zanechavat’ stopu.
Definicia drahy: Draha je poskladana z dielov pred sutazou na zéklade rozhodnutia a za dohladu aspori jedného ¢lena poroty

(t.j. tvar drahy nie je vopred znamy). Konstrukéné riesenie ihriska moze byt rézne, avSak vyznacena dréha moze obsahovat len
presne Specifikované prvky (priloha).

Kategoria Dolt!
zakladné pravidlo: Ulohou robota je vykonat stanovent tlohu v &o najkratSom &ase.
Kategoria Dolt! moze byt rozdelena na dve podkategorie:

1. Dolt! <16. Podkategoria je urcena pre ziakov zakladnych $kol.

2. Dolt! >16. Podkategoria je urena pre ziakov strednych $kol.
Poziadavky na robot: Robot musi byt plne autonémny (t.j. nesmie byt dialkovo ovladany). Musi byt schopny vykonat zadanu
Ulohu len pomocou prvkov, vyznacenych na drahe (t.j. na drahu nesmie byt pridany Ziadny iny objekt). Robot nesmie drahu
poskodzovat, ani na nej zanechavat’ stopu.

Definicia tlohy: Stanovenou Ulohou méze byt napr. uhasenie plamena, lokalizovanie objektu v priestore alebo bludisku a pod.

Kategoria Freestyle

Sutaziaci v tejto kategdrii po¢as stanoveného ¢asu (zvy€ajne 15 minut) predvedie funkcie svojho robota.

1. Robot méze byt dialkovo ovladany.

2. Robot méze byt’ postaveny zo stavebnice (napr. Lego, Fischertechnik, Merkur)

3. Robot sa nesmie spravat nebezpecne, niekoho ohrozovat, resp. poskodzovat material vo svojom okoli a pod.
Poradie tejto kategérie uréuje porota s prihliadnutim na nazor sponzorujicich firiem a organizacii.

Organizator - Stredna odborna $kola, Pod Sokolicami 14, Trencin, si vyhradzuje pravo malych zmien v tychto Pravidlach, ktoré
zasadnym spésobom neovplyvnia pripravu timov na sutaze.



Priloha: Diely kategoérie Follower

550
| _ c
=)
o
5]
w0
_ D
o
550
| _ O
)
2 PIESOK/SAND
T3]

o
o
=

Priklad drahy
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Prevysenie je realizované len rovnymi dielmi



